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INSTRUKCJA OBSLUGI
FIBARO MOTION SENSOR
FGMS-001-PL-A-V1.01

Fibaro Motion Sensor to uniwersalny multi sensor kompatybilny ze
standardem Z-Wave. Urzadzenie umozliwia detekcjg¢ ruchu oraz
pomiar temperatury i natgzenia $wiatta. Dodatkowo, poprzez detek-
cje drgan, mozliwe jest wykrycie alarmu sabotazowego. Fibaro
Motion Sensor jest zasilany bateryjnie a obudowa sensora zapewnia
jego szybki i bezinwazyjny montaz na dowolnej powierzchni. Wbudo-
wany wskaznik LED sygnalizuje ruch, poziom temperatury, tryb
dziatania oraz moze byc¢ testerem zasiegu sieci Z-Wave.

Fibaro Motion Sensor moze by¢ wykorzystany np. do tworzenia scen
Swietlnych oraz jako inteligentny element systemu bezpieczenstwa
i nadzoru.

SPECYFIKACJA

Zasilanie: Bateria CR123A, 3.0V DC

Zgodnos¢ z dyrektywami UE: LVD 2006/95/WE

EMC 2004/108/WE
R&TTE 1999/5/WE
RoHS I

Zalecana wysoko$¢ montazu: 2,4m

Temperatura pracy: 0-40°C

Zakres pomiarowy sensora -20 do 100°C

temperatury:

Doktadno$¢ pomiarowa sensora  0,5°C (dla zakresu 0-40°C)
temperatury:

Zakres pomiarowy sensora 0-32000 LUX
natezenia $wiatta:
Protokot radiowy: Z-Wave
Czestotliwo$¢ radiowa: 869 MHz EU;
908 MHz US;
921 MHz ANZ;
869 MHz RU;
Zasieg: do 50 m w terenie otwartym

do 30 m w budynkach

(w zaleznosci od materiatow
budowlanych, uktadu i
konstrukgji budynku oraz
uksztattowania terenu)

INFORMACJE TECHNICZNE

- Kompatybilny z dowolnym kontrolerem Z-Wave.

- Detekcja ruchu poprzez pasywny czujnik podczerwieni.

- Pomiar temperatury.

- Pomiar poziomu natgzenia $wiatta.

- tatwy montaz - wystarczy zamontowa¢ na $cianie lub dowolnej
powierzchni.

- Zabezpieczenie przed sabotazem lub kradziezg (w przypadku
wykrycia drgan powiadomienie wysytane jest do kontrolera).

- Alarm ruchu i temperatury sygnalizowany jest miganiem wskaznika
LED.

- Tryb prostego sejsmografu.

UWAGA!

Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapozna¢
sie z tredcig niniejszej instrukcji. Nieprzestrzeganie
zalecen zawartych w instrukcji moze okaza¢ sie
niebezpieczne lub spowodowaé naruszenie obowia-
zujgeych przepiséw. Producent urzadzenia, Fibar
Group Sp.z.0.0, nie ponosi odpowiedzialnosci za
szkody powstate w wyniku uzytkowania niezgodne-
go z niniejszg instrukcja.

UWAGA!

Prace na wysokos$ci zwigzane z montazem czujnika
Fibaro Motion Sensor nalezy przeprowadza¢
z zachowaniem szczegoélnej ostroznosci, przy wyko-
rzystaniu sprawnego sprzetu i narzedzi.

Zaleca sig zwrécenie uwagi na stabilno$¢ drabin,
podnosnikéw itp.

Elektronarzgdziami nalezy postugiwac sie z zacho-
waniem warunkéw ich bezpiecznej pracy podanych

w stosownych wytycznych i instrukcjach producenta.

UWAGA!

W przypadku nieumiejetnego manipulowania przy
urzadzeniu, zmiany warunkéw $rodowiskowych,
urzadzenie moze nie funkcjonowaé zgodnie
z przeznaczeniem. Zaleca sig¢ stosowanie wszelkich
$rodkéw ostroznosci dla zapewnienia bezpieczen-
stwa i ochrony mienia.

|. DODAWANIE CZUJNIKA DO SIECI Z-WAVE

Fibaro Motion Sensor moze by¢ dodany do sieci Z-Wave poprzez
wykorzystanie przycisku B.

1) Zainstaluj baterie do Fibaro Motion Sensora. Miejsce tgczenia
dwdch czeéci obudowy zaznaczone jest kropka. Upewnij sie, ze
urzadzenie znajduje sie w bezposrednim zasiegu kontrolera.

2) Wprowadz kontroler w tryb dodawania urzgdzen (patrz instrukcja
obstugi kontrolera).

3) Kliknij 3 razy przycisk B - wskaznik LED zaswieci kolorem
niebieskim.

4) Fibaro Motion Sensor zostanie wykryty i dodany do sieci.

5) Poczekaj az urzadzenie zostanie prawidiowo skonfigurowane
przez Twéj kontroler.

6) W razie potrzeby wybudz Fibaro Motion Sensor przez trzykrotne
klikniecie przycisku B.

7) Wskaznik LED zaswieci kolorem niebieskim, potwierdzajac
wybudzenie urzadzenia.

PRZYCISKB

Schemat 1 - przycisk B.

Il. USUWANIE CZUJNIKA Z SIECI Z-WAVE

1) Upewnij sie, Ze sensor jest zasilany bateryjnie.

2) Wprowadz kontroler w tryb usuwania urzadzenia (patrz instrukcja
obstugi kontrolera).

3) Trzykrotnie, szybko, wcisnij przycisk B umiejscowiony w obudo-
wie Fibaro Motion Sensora.

4) Wskaznik LED zaswieci kolorem niebieskim potwierdzajac wysta-
nie ramki Node Info.

1ll. MONTAZ SENSORA

1) Dodaj urzgdzenie do swojej sieci Z-Wave (patrz punkt Il). Zwréé
uwage, ze dodawanie do sieci Z-Wave moze sig odbywaé TYLKO
w bezposrednim zasiegu kontrolera.

2) Zainstaluj mocowanie sensora w wybranym miejscu.

3) Jezeli Fibaro Motion Sensor jest dodany do sieci Z-Wave, wybudz
urzgdzenie poprzez trzykrotne wcisnigcie przycisku B. Wskaznik
LED zaswieci kolorem niebieskim.

4) Zainstaluj Fibaro Motion Sensor w mocowaniu.

5) Przetestuj dziatanie Fibaro Motion Sensora - sprawdz czy
wskaznik LED sygnalizuje ruch.

6) Przetestuj zasieg urzadzenia - sprawdz w kontrolerze Z-Wave czy
komunikacja jest poprawna.

CZUINIK

Schemat 2 - sensor ruchu, natgzenia $wiatta i wskaznik LED.

« INCLUSION (Dodawanie) - urzadzenie wysyta ramke Node Info,

ktéra pozwala doda¢ je do systemu Fibaro (Home Center). Aby
wysta¢ ramke Node Info i wprowadzi¢ urzagdzenie w tryb nastuchu
nalezy wcisngé przycisk B 3 razy. Po wystaniu ramki Node Info
urzadzenie czeka 5 sekund na komunikacje z kontrolerem Z-Wave.

+ EXCLUSION (Usuwanie) - usunigcie urzadzenia z systemu Fibaro.

+ ASSOCIATION Asocjacja) - sterowanie innymi urzadzeniami
systemu Fibaro.

*MultiChannelAssociation (Asocjacja Wielokanatowa) - sterowa-
nie innymi urzadzeniami wielokanatowymi w systemie

Schemat 3 - przygotowanie Fibaro Motion Sensora do pracy.
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Schemat 5 - optymalne miejsca montazu Fibaro Motion Sensora.

IV. OBSZAR | WARUNKI DETEKCJI RUCHU

Zasieg dziatania Fibaro Motion Sensora obrazuje schemat 6.
Zaleca si¢ montaz urzadzenia w naroznikach pomieszczen badz
prostopadle do wejs¢.

Na realny zasigg czujnika mogg mie¢ wplyw aktualne warunki
otoczenia. W przypadku wystgpowania fatszywych alarméw ruchu
nalezy sprawdzi¢ czy w tle obszaru widzenia Fibaro Motion Sensora
nie wystepujg ruchome obiekty takie jak np. drzewa na wietrze,
samochody lub wiatraki. Dodatkowo nalezy sie upewni¢ czy
W pomieszczeniu nie wystepuje gwattowne przemieszczanie mas
powietrza, ciepta lub czy urzadzenie nie jest skierowane na bezpo-
$rednie zrodta $wiatta. Jezeli fatszywe alarmy bedg nadal wystepo-
wac zaleca sie umiejscowienie sensora w innym miejscu zapewnia-
jacym taki sam obszar widocznosci.

Schemat 4 - sposéb montazu Fibaro Motion Sensora.
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Schemat 6 - obszar detekcji ruchu Fibaro Motion Sensora

2. i e detekci .
Fibaro Motion Sensor powinien by¢ zawieszony na wysokoéci 2-3
metréw. Nie powinien by¢ skierowany w dét, lecz réwnolegle do
ptaszczyzny podiogi. W przypadku detekcji zwierzat zaleca sig
modyfikacje parametréw zaawansowanych (Parametr 1 i 3).
Warto$¢ parametru 1 moze by¢ zalezna m.in od wielkosci zwierzecia
i warunkoéw otoczenia. Dobrg metodg jest dobranie tego parametru
dos$wiadczalnie, zwigkszajgc jego warto$¢ o 5 za kazdym razem az
do uzyskania zadowalajgcego efektu. Jezeli modyfikacje parametru
1 nie przyniosg zadanych efektéw zaleca sie do$wiadczalnie dobra¢
warto$¢ parametru 3 ("pulse counter") zwigkszajgc jego wartos¢.

V. WSKAZOWKI DO MONTAZU SENSORA

Fibaro Motion Sensor nie moze by¢ skierowany na zZrédta ciepta
(grzejniki, kuchenki, kominki) oraz na bezposrednie zrodta $wiatta
(storice, lampy).

Nie zaleca si¢ montazu urzadzenia w przeciggach oraz w pomiesz-
czeniach o gwattownych wahaniach temperatury powietrza. Fibaro
Motion Sensor moze by¢ przymocowany do podioza za pomocg
dotaczonej naklejki lub wkretu mocujacego.

VI. RESETOWANIE CZUJNIKA

Procedura resetowania kasuje pamig¢ EPROM sensora, w tym
wszystkie informacje o kontrolerze oraz sieci Z-Wave.

Procedura resetowania Fibaro Motion Sensora:

1) Upewnij sig, ze urzadzenie jest podtgczone do zasilania.

2) Przytrzymaj przycisk B przez 4-6 sekund, do chwili gdy wskaznik
LED zaswieci kolorem zéttym sygnalizujagc wejscie w 2 pozycje
menu.

3) Zwolnij przycisk B.

4) Ponownie przyci$nij krotko przycisk B.

Powodzenie procedury resetu zostanie potwierdzone zmiang koloru
Swiecenia wskaznika na czerwony a nastgpnie jego wygaszeniem.

UWAGA!

Proces resetowania urzadzenia nie usuwa go
z pamieci kontrolera Z-Wave. Przed zresetowaniem
urzgdzenia nalezy je wykasowac z istniejgcej sieci.

VIl. KOMUNIKACJA CZUJNIKA Z SIECIA Z-WAVE

Fibaro Motion Sensor posiada wbudowane czujniki ruchu, tempera-
tury oraz natezenia $wiatta, co oznacza, Ze jest urzadzeniem
wielokanatowym. W kontrolerze Home Center 2 bedzie on widoczny
jako trzy urzadzenia (w zaleznosci od wersji oprogramowania
kontrolera).

UWAGA!

Sposob obstugi sensora jest zalezny od kontrolera
sieci Z-Wave. Niektore funkcjonalnosci Fibaro
Motion Sensora moga nie by¢ obstugiwane przez
poszczegdlne urzadzenia. Jezeli chcesz mie¢
pewnos¢é, ze Twoj kontroler Z-Wave obstuguje
Fibaro Motion Sensor skontaktuj sig¢ z producentem
kontrolera.

Alarm ruchu oraz pomiary temperatury i natezenia $wiatta sg
reprezentowane w Home Center 2 nastepujgcymi ikonami:

Motion Sensor

Motion Sensor

Czujnik temperatury R X

VIIIl. ASOCJACJE

Zastosowanie asocjacji pozwala Fibaro Motion Sensorowi na
bezposrednie sterowanie innym urzadzeniem w sieci Z-Wave np.
Dimmerem, Relay Switchem, Roller Shutterem, RGBW
Controllerem, Wall Plugiem.

UWAGA!

Asocjacja umozliwia bezposrednie  wysylanie
komend sterujgcych miedzy urzgdzeniami i odbywa
sie bez posrednictwa gtéwnego kontrolera. Dzigki
takiemu mechanizmowi Fibaro Motion Sensor moze
komunikowa¢ si¢ z innymi urzadzeniami nawet
w przypadku catkowitego zniszczenia centrali steru-
jacej, np. w przypadku pozaru.

Fibaro Motion Sensor umozliwia asocjacje trzech grup.

| grupa jest przypisana do stanu urzadzenia - w przypadku wykrycia
ruchu Fibaro Motion Sensor wysle ramke sterujagcg BASIC_SET do
urzadzen z danej grupy asocjacyjnej.

Il grupa jest przypisana do alarmu sabotazowego. W przypadku
wykrycia sabotazu do urzadzen z tej grupy bedzie wystana ramka
alarmowa.

Il grupa raportuje stan urzadzenia. Mozna przypisa¢ tylko jedno
urzadzenie do grupy (domyslnie raportuje stan do kontrolera). Nie
zaleca sig modyfikowania tej grupy asocjacyjnej.

Fibaro Motion Sensor umozliwia kontrole 5 urzagdzen zwyktych lub 5
urzadzen wielokanatowych (MultiChannel) na grupe, z czego jedno
pole jest zarezerwowane dla kontrolera sieci.

IX. TRYB SEJSMOGRAFU

Fibaro Motion Sensor mozna skonfigurowaé¢ do pracy w trybie
prostego sejsmografu. Nalezy ustawi¢ parametr 24 na warto$¢ 4.
Raporty z sitg wstrzagséw, w bezwymiarowej wartoéci, wysytane
beda co czas okreslony w parametrze 22. Pierwszy raport wysytany
jest niezwlocznie po wykryciu wstrzasu. Minimalng site wstrzasu
powodujgca wystanie raportu, mozna zdefiniowa¢ w parametrze 20.
Po zaniku wstrzaséw raporty przestajg by¢ wysytane. W kontrolerze
Home Center 2 dane sejsmografu wy$wietlane sg nastepujgco:

Sejsmograf R X

g 25

X. ORIENTACJA SENSORA W PRZESTRZENI

Fibaro Motion Sensor posiada wbudowany akcelerometr. Poprzez
modyfikacje parametru 24 na warto$¢ 2 lub 3 kontroler Z-Wave moze
otrzymywacé informacje na temat orientacji urzadzenia w przestrzeni.

XI. USTAWIENIA | WSKAZANIA LED

Fibaro Motion Sensor wyposazony jest we wskaznik LED
sygnalizujgcy tryby pracy oraz alarmy urzgdzenia. Dodatkowo
wskaznik LED moze informowa¢ o zasiegu urzadzenia w sieci
Z-Wave oraz o aktualnym zakresie pomiaru temperatury.

Tryby sygnalizacji wskaznika LED:

1) Alarm ruchu sygnalizowany jest barwg zalezng od temperatury
otoczenia. Kolor i sposéb $wiecenia moze by¢ konfigurowany przez
parametr 80.

2) Alarm sabotazowy sygnalizowany jest miganiem w barwach alar-
mowych LAPD (czerwony - niebieski - biaty).

3) Wystanie ramki Z-Wave Node Info sygnalizowane jest zaswiece-
niem wskaznika LED kolorem niebieskim. Wystanie ramki Node Info
oznacza, ze urzadzenie zostato wybudzone.

W celu wywotania MENU nalezy przytrzyma¢ przycisk B przez
przynajmniej 3 sekundy. Poszczegdlne poziomy MENU bedg
sygnalizowane kolorem $wiecenia wskaznika LED.

W czasie przytrzymywania przycisku B, wskaznik bedzie $wiecit
kolejno nastepujacymi kolorami:

FIOLETOWYM - tester zasiegu

ZOLTYM - reset czujnika

XIl. TESTER ZASIEGU Z-WAVE

Fibaro Motion Sensor posiada funkcje sygnalizacji zasiegu sieci
Z-Wave w stosunku do kontrolera. Aby przetestowac¢ zasieg
urzgdzenia nalezy:

1) Przytrzymac przycisk B w czasie 2 - 4 sekund. Wskaznik LED
zmieni kolor na fioletowy.

2) Zwolni¢ przycisk B.

3) Ponownie przycisnaé krétko przycisk B.

4) Wskaznik zasygnalizuje zasieg sieci Z-Wave (opis trybow
sygnalizacji zasiegu nizej).

5) Aby wyjs¢ z trybu testu zasiegu nalezy krétko, jednorazowo,
nacisna¢ przycisk B.

Tryby sygnalizacji zasiegu:

znik pulsuje kol i ym — Fibaro Motion Sensor
prébuje bezposrednio komunikowaé sie z gtéwnym kontrolerem.
Jezeli bezposrednia komunikacja nie bedzie mozliwa, sensor
sprobuje komunikacji poprzez inne moduty, co zostanie zasygnalizo-
wane miganiem kolorem zottym.

znik Swieci kol i ym — Fibaro Motion Sensor
komunikuje sie bezposrednio z centralka.
Wskaznik pulsuje kolorem zéitym — Fibaro Motion Sensor szuka
drogi komunikacji z glbwnym kontrolerem poprzez inne moduty.
Wskaznik $wieci kolorem zoéftym - Fibaro Motion Sensor
komunikuje si¢ z centralkg poprzez inne moduly. Po dwdch
sekundach urzadzenie ponownie sprobuje skomunikowaé sie
bezposrednio z centralkg, co bedzie sygnalizowane miganiem
kolorem zielonym.
Wskaznik pulsuje kolorem fioletowym - Urzadzenie probuje
komunikowac sie na granicy zasiggu. Jezeli komunikacja powiedzie
sig, operacja zostaje potwierdzona $wieceniem kolorem zéttym. Nie
zaleca sig regularnej pracy czujnika na granicy zasiegu.
Wskaznik swieci kolorem czerwonym - Urzgdzenie nie moze
skomunikowac sig z kontrolerem ani bezposrednio, ani z wykorzy-
staniem innych weztéw sieci Z-Wave.

XIll. WSKAZOWKI DO KORZYSTANIA Z BATERII

Fibaro Motion Sensor przy optymalnej konfiguracji moze pracowac
do 2 lat na jednej baterii. Aktualny stan natadowania baterii jest
wyswietlany w interfejsie konfiguracyjnym kontrolera Home Center 2.
lkona baterii w kolorze czerwonym oznacza, ze baterie nalezy
wymieni¢ na nowg. Aby nie uruchomi¢ alarmu sabotazowego
podczas zmiany baterii, nalezy usungé¢ asocjacje dla Il grupy asocja-
cyjnej oraz zmniejszy¢ czuto$¢ tampera (parametr 20 na warto$¢ 0).
W przypadku szybkiego roztadowania baterii nalezy zweryfikowac
nastepujgce warunki, ktérych istnienie moze niekorzystnie wptywac
na zywotnos¢ baterii:

- Interwat budzenia urzadzenia zostat ustawiony na zbyt matg
warto$¢. W takim przypadku zaleca si¢ zwiekszenie wartosci
interwatu budzenia.

- Zbyt czeste wysytanie raportéw temperatury i natezenia $wiatta.
W takim przypadku zaleca sie ograniczenie raportdw poprzez
modyfikacje parametréw zaawansowanych.



- Odtaczenie urzadzen zasocjowanych i kontrolera sieci Z-Wave od
zasilania. W takim przypadku Fibaro Motion Sensor moze
wielokrotnie prébowaé¢ komunikowac sie z odtgczonymi urzadzenia-
mi, co spowoduje szybsze zuzycie baterii.

UWAGA!

Fibaro Motion Sensor jest urzadzeniem bateryjnym.
Istnieje niebezpieczenstwo wybuchu w przypadku
zastosowania niewlasciwego typu baterii. Zuzytej
baterii nie nalezy wyrzuca¢ do kosza. Zuzyty produkt
oraz baterig nalezy utylizowaé zgodnie z obowigzu-
jacymi przepisami ochrony $rodowiska.

UWAGA!

Fibaro Motion Sensor umozliwia zdalng aktualizacje
oprogramowania. Ten proces jest realizowany przez
kontroler Fibaro Home Center 2 i moze nie by¢ ob-
stugiwany przez urzadzenia innych producentow.
Podczas aktualizacji oprogramowania, Fibaro
Motion Sensor nie petni funkcji alarmowych.

XIV. PARAMETRY ZAAWANSOWANE

INTERWAL BUDZENIA (WAKE UP INTERVAL)

Parametr opisuje czas, w jakim Fibaro Motion Sensor bedzie
wykonywat instrukcje ,Wake up” — komunikacja z centralkg, aktuali-
zacja parametrow, aktualizacja oprogramowania. Fibaro Motion
Sensor bedzie budzit si¢ co podany interwat czasowy i ZAWSZE
bedzie prébowat nawigza¢ komunikacje z centralka.

Wake Up Interval ustawiony na 0 wytacza wysytanie ramki
WAKE UP, konieczne jest reczne budzenie urzadzenia przy
y przycisku B, wysytaj ramke NODE INFO.

Wartos¢ z przedziatu: 0-65535 (0-65535 sekund).
Warto$¢ domysina: 7200 (7200 sekund).
Wielko$¢ parametru: 2 [byte]

UWAGA!

Nie zaleca sie ustawienia wartosci parametru
ponizej 10 sekund. Krotki interwat budzenia moze
mie¢ negatywny wplyw na zywotno$¢ baterii
i opdzniac lub uniemozliwia¢ raporty urzadzenia.

1. CZULOSC SENSORA RUCHU
Parametr okresla czuto$¢ sensora PIR. Im mniejsza warto$¢ tym
sensor PIR jest bardziej czuty.

Wartos¢ z przedziatu: 8-255

Warto$¢ domysina: 10

Wielkos¢ parametru: 1 [byte]

2. BEZWLADNOSC CZUJNIKA RUCHU
Czas przez ktory sensor PIR jest ,$lepy” na ruch. Parametr okresla
minimalny czas, po ktérym sensor PIR jest gotowy do wykrycia
kolejnego ruchu. Im czas ten jest diuzszy tym wieksza zywotno$¢
baterii. Jezeli istotne jest szybkie wykrywanie ruchu przez sensor
PIR, warto$¢ mozna zmniejszy¢. Czas bezwtadnoéci powinien by¢
mniejszy niz czas ustawiony w parametrze 6 (czas podtrzymania
ruchu).

Warto$¢ z przedziatu: 0-15

Czas obliczany jest ze wzoru: czas [s] = 0,5x(warto$¢+1)

Warto$¢ domyslna: 15 (8 sekund)

Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

3. “PULSE COUNTER” SENSORA PIR
Okresla on teoretyczng liczbg ruchéw jakg trzeba wykona¢, zeby
sensor PIR wykryt ruch. Im warto$¢ wyzsza tym sensor PIR jest
mniej czuty. Nie zaleca si¢ modyfikacji tego parametru.
Warto$¢ z przedziatu: 0-3
llo$¢ impulséw obliczana jest ze wzoru: ilo$¢ impulsow =
(warto$é+1)
Warto$¢ domysina: 1 (2 impulsy)
Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

4. "WINDOW TIME” SENSORA PIR
Parametr ten okresla czas, w ktérym musi nastgpi¢ okreslona liczba
ruchow (parametr 3), Zzeby sensor wykryt ruch. Teoretycznie im
wigksza warto$¢ tego czasu tym sensor PIR jest bardziej czuty. Nie
zaleca sie modyfikacji tego parametru.

Warto$¢ z przedziatu: 0-3

Czas obliczany jest ze wzoru: czas [s] = 4x(wartos¢+1)

Warto$¢ domysina: 2 (12 sekund)

Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

6. CZAS PODTRZYMANIA RUCHU
Alarm  wykrytego ruchu zostanie odwotany w kontrolerze
i zasocjowanych urzgdzeniach po odmierzeniu czasu okreslonego
w tym parametrze. Kazdy kolejny wykryty ruch, kiedy Fibaro Motion
Sensor jest w stanie podtrzymania ruchu powoduje, ze czas jest
przediuzany i liczony od nowa. W przypadku matych warto$ci,
ponizej 10 sekund, nalezy odpowiednio skorygowa¢ parametr 2
(Parametr ,Blind Time” sensora PIR).

Wartosci z przedziatu: 1-65535 (1 — 65535sekund)

Warto$¢ domyslina: 30 (30 sekund)

Wielko$¢ parametru: 2 [byte]

8. TRYB PRACY SENSORA PIR
Parametr ten okresla w jakich warunkach o$wietlenia sensor PIR
bedzie pracowa¢. Parametr ten ma wplyw tylko i wylgcznie na
raporty ruchu i asocjacji z nim powigzanych. Tamper, pomiar $wiatta
i pomiar temperatury bedg aktywne bez wzgledu na wartos¢
parametru.

0 — Sensor PIR pracuje zawsze.

1 — Sensor PIR pracuje tylko w dzien.

2 - Sensor PIR pracuje tylko w nocy.

Warto$¢ domysina: 0

Wielkos$¢ parametru: 1 [byte]

9. GRANICA TRYBU DZIEN | NOC
Parametr okresla granice poziomu natezenia $wiatta dla parametru
8

Wartoéci z przedziatu: 1-65535 (1 — 65535 lux)
Warto$¢ domysina 200 (200 lux)
Wielko$¢ parametru: 2 [byte]

12.KONFIGURACJA RAMEK STERUJACYCH BASIC COMMAND
CLASS
Parametr okresla jakie ramki beda wysytane w pierwszej grupie
asocjacyjnej (powigzanej z sensorem PIR).
0 - Wystanie ramki BASIC ON i BASIC OFF w klasie Basic
Command Class.
1 - Wysytanie tylko ramki BASIC ON w klasie Basic Command
Class.
2 - Wysytanie tylko ramki BASIC OFF w klasie Basic Command
Class.
Wartosci ramek BASIC ON i BASIC OFF mozna zmodyfikowac¢ za
pomoca parametrow.
Warto$¢ domysina 0
Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

Warto$¢ domysina: 0
Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

26. DZIALANIE TAMPERA W TRYBIE BROADCAST
Parametr okresla czy ramka alarmowa tampera bedzie wystana
w trybie broadcast. Ramki broadcast mogg by¢ odebrane przez
wszystkie urzadzenia bedace w zasiegu (jezeli na to pozwalajg).

0 — Alarm tampera nie jest raportowany w trybie broadcast.

1 — Alarm tampera jest raportowany w trybie broadcast.

Warto$¢ domysina: 0

Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

40. PROG WYZWOLENIA RAPORTU OSWIETLENIA
Parametr okres$la o ile musi zmieni¢ sie nateZzenie $wiatta
w poréwnaniu do ostatnio raportowanej warto$ci, zeby nowa
warto$¢ zostata raportowana do kontrolera.
Warto$¢ z przedziatu: 0-65535. (1-65535 lux, 0 oznacza brak
raportow)
Warto$¢ domysina: 200 (200 lux)
Wielkos$¢ parametru: 2 [byte]

42. CZAS MIEDZY KOLEJNYMI RAPORTAMI Z WARTOSCIA
NATEZENIA SWIATLA
Parametr okresla diugos¢ interwatu czasowego miedzy kolejnymi
raportami z wartoscig natezenia $wiatta. Raporty wystane sg mimo
braku zmian o$wietlenia.

Warto$¢ z przedziatu 0-65535 (1-65535 sekund, 0 oznacza brak

raportow)

Warto$¢ domysina: 0 (brak raportow)

Wielkos$¢ parametru: 2 [byte]

14. WARTOSC RAMKI BASIC ON
Warto$¢ 255 umozliwia wtgczenie urzadzenia. W przypadku modutu
Dimmer, warto$¢ 255 oznacza wigczenie na poprzedni zapamigtany
stan. np. Dimmer wigczony na 30% i wylaczony a nastepnie
wigczony komendg 255, wigcza sie na poprzedni stan czyli 30%.
Warto$¢ z przedziatu: 0-255
Warto$¢ domysina: 255
Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

UWAGA!

Nie zaleca sig¢ ustawiania czestych raportow
wartosci natezenia $wiatta, gdyz wplywa to
negatywnie na zywotno$¢ baterii. W przypadku
wartosci ponizej 5 sekund moze zosta¢ zablokowa-
ne raportowanie temperatury.

16. WARTOSC RAMKI BASIC OFF
Ramka wysytana jest w momencie odwotania ruchu, po odmierzeniu
czasu podtrzymania ruchu ustalanego przez parametr 6 (czas
podtrzymania ruchu).
Warto$¢ 0 umozliwa wytaczenie urzgdzenia, natomiast 255
umozliwia wigczenie urzadzenia. W przypadku modutu Dimmer,
warto$¢ 255 oznacza wigczenie na poprzedni zapamigtany stan. Np.
Dimmer wigczony na 30% i wylaczony, a nastgpnie wigczony
komenda 255, wigcza si¢ na poprzedni stan czyli 30%.

Warto$¢ z przedziatu: 0-255

Warto$¢ domysina: 0

Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

20. CZULOSC TAMPERA
Parametr ten okre$la jak bardzo musi zmieni¢ sie przecigzenie
jakiemu poddawany jest czujnik ruchu, zeby temper zgtosit
naruszenie. Jednostka wyrazona jest w odniesieniu do przyspiesze-
nia ziemskiego g.

Warto$¢ z przedziatu: 0-121 (0,08 - 2g; mnoznik 0,016g; O

oznacza ze tamper jest wytgczony).

Warto$¢ domysina: 15 (0,304g)

Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

22. CZAS PODTRZYMANIA ALARMU TAMPERA
Czas, po ktérym alarm tampera zostanie odwotany. Kazde kolejne
naruszenie tampera nie powoduje przedtuzenia czasu podtrzymania
tampera.

Warto$¢ z przedziatu: 1-65535 (1-65535 sekund).

Warto$¢ domysina: 30

Wielko$¢ parametru: 2 [byte]

24. TRYB PRACY TAMPERA
Parametr ustala zachowanie i sposob raportowania tampera

0 — Naruszenie tampera jest raportowane w klasie Sensor Alarm.
Odwotanie tampera nie jest raportowane.

1 — Naruszenie tampera jest raportowane w klasie Sensor Alarm.
Odwotanie tampera jest raportowane w klasie Sensor Alarm po
czasie okreslonym w parametrze 22 (czas podtrzymania alarmu
tempera).

2 — Naruszenie tampera jest raportowane w klasie Sensor Alarm.
Odwotanie tampera nie jest raportowane. Raportowana jest
orientacja czujki za pomocg ramki w klasie Fibar Command Class po
czasie okreslonym w parametrze 22 (czas podtrzymania alarmu
tampera).

3 - Naruszenie tampera jest raportowane w klasie Sensor Alarm.
Odwotanie tampera jest raportowane w klasie Sensor Alarm po
czasie okreslonym w parametrze 22 (czas podtrzymania alarmu
tempera). Raportowana jest orientacja czujki za pomoca ramki
w klasie Fibar Command Class po czasie okre$lonym w parametrze
22 (czas podtrzymania alarmu tampera).

4 — Raportowany jest maksymalny poziom wstrzaséw w czasie
okreslonym przez parametr 22 (czas podtrzymania alarmu tampera).
Ustanie wstrzgsoéw skutkuje ustaniem raportéw. Raporty wysytane
sg w klasie Sensor Alarm. Wartos¢ pola value (0-100) zalezy od sity
wstrzgséw. Raporty do grup asocjacyjnych wysylane sg w klasie
Sensor Alarm (wartos¢ 0 lub 255).

60. PROG WYZWOLENIA RAPORTOW CZUJNIKA TEMPERATU-
RY
Parametr okresla o ile musi zmienic¢ sie temperatura w poréwnaniu
do ostatnio raportowanej wartosci, zeby nowa warto$¢ zostata
raportowana do kontrolera.

Warto$¢ z przedziatu: 0-255. (0,1-25,5 st C, 0 oznacza wytgczenie

raportow)

Warto$¢ domysina: 10 (1 st C)

Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

62. CZAS POMIEDZY POMIARAMI TEMPERATURY
Parametr okresla jak czesto bedg wykonywane pomiary. Im czas jest
krétszy tym czesciej wykonywane sg pomiary, wplywa to jednak
niekorzystnie na zywotno$¢ baterii.
Warto$¢ z przedziatu: 0-65535. (1-65535 sekund, 0 oznacza ze
pomiary temperatury nie bedg wykonywane).
Warto$¢ domysina: 900 (900 sekund)
Wielko$¢ parametru: 2 [byte]

UWAGA!

W przypadku ustawienia parametru na warto$¢ 0
pomiary temperatury moga wykonane w trakcie
budzenia urzadzenia.

64. CZAS MIEDZY RAPORTAMI TEMPERATURY
Parametr okresla jak czesto wysytane bedg do kontrolera raporty
temperatury.
Warto$¢ z przedziatu: 0-65535. (1-65535 sekund, 0 oznacza brak
raportow)
Warto$¢ domysina: 0 (brak raportéw)
Wielko$¢ parametru: 2 [byte]

UWAGA!

Nie zaleca sig¢ ustawiania czestych raportow
temperatury, gdyz wplywa to negatywnie na
zywotnos$¢ baterii. W przypadku wartosci ponizej 5
sekund moze zosta¢ zablokowane raportowanie
wartosci natezenia $wiatta..

66. KOREKCJA (OFFSET) TEMPERATURY
Warto$¢, ktéra zostanie dodana do zmierzonej, rzeczywistej
temperatury.
Wartoé¢ z przedziatu: 0-1000 (0 — 100 st. C) lub 64536-65535
(-100 - -0,1st. C).
Warto$¢ domysina: 0 (0 st. C)
Wielko$¢ parametru: 2 [byte]

80. SPOSOB SYGNALIZACJI WYKRYCIA RUCHU

Parametr okresla zachowanie podswietlenia LED po wykryciu ruchu.

Wartosci od 1 do 9 ustawiajg sygnalizacje na jedno diugie migniecie
w momencie wystania raportu naruszenia. Do czasu odwotfania
naruszenia ruch nie bedzie sygnalizowany wskaznikiem LED.

Wartosci od 10 do 18 ustawiajg sygnalizacie na jedno diugie
mignigcie w momencie wystania raportu naruszenia i jedno krétkie
przy kazdym ponownym wykryciu ruchu.

Wartosci od 19 do 26 ustawiajg sygnalizacje na jedno diugie
mignigcie w momencie wystania raportu naruszenia i dwa krotkie
mignigcia przy kazdym ponownym wykryciu ruchu.

0. Sygnalizacja wylaczona.

1. Kolor zalezny od temperatury. Regulacja za pomoca para-
metréw 86 i 87.

2. Tryb ,lampki” - wskaznik $wieci kolorem biatym przez 10
sekund.

Kolor biaty.

Kolor czerwony.

Kolor zielony.

Kolor niebieski.

Kolor zotty.

Kolor cyjan.

Kolor magenta.

10. Kolor zalezny od temperatury. Regulacja za pomocg
parametrow 86 i 87.

11. Tryb Jlampki” - wskaznik $wieci kolorem biatym przez 10
sekund. Kazdy kolejny ruch przediuza czas $wiecenia o 10
sekund.

12. Kolor biaty.

13. Kolor czerwony.

14. Kolor zielony.

15. Kolor niebieski.

16. Kolor zétty.

17. Kolor cyjan.

18. Kolor magenta.

19. Kolor zalezny od temperatury. Regulacja za pomocg
parametrow 86 i 87.

20. Kolor biaty.

21. Kolor czerwony.

22. Kolor zielony.

23. Kolor niebieski.

24. Kolor zotty.

25. Kolor cyjan.

26. Kolor magenta.
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Warto$¢ domysina: 10
Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

81. JASNOSC PODSWIETLENIA LED
Parametr okresla jasnos$¢ sygnalizacji podswietlenia LED po wykry-
cia ruchu.
Warto$¢ z przedziatu: 0-100 (1% - 100%, 0 — oznacza, ze jasno$c-
zaleze¢ bedzie od jasnosci o$wietlenia otoczenia — patrz parame-
try 82 83).
Warto$¢ domysina: 50 (50 %)
Wielko$¢ parametru: 1 [byte]

82. POZIOM JASNOSCI OTOCZENIA, PONIZEJ KTOREGO POD-
SWIETLANIE LED WYNIESIE 1% MAKSYMALNEJ JASNOSCI.
Parametr ma znaczenie tylko kiedy parametr 81 (jasno$¢ podswietle-
nia LED) jest odpowiednio skonfigurowany.

Warto$¢ z przedziatu: 0 do wartosci parametru 83 (0 do 32766

lux).

Wartos¢ domysina: 100 (100 lux)

Wielko$¢ parametru: 2 [byte]

83. POZIOM JASNOSCI OTOCZENIA, POWYZEJ KTOREGO
PODSWIETLANIE LED WYNIESIE 100% MAKSYMALNEJ JA-
SNOSCI.
Parametr ma znaczenie tylko kiedy parametr 81 (jasno$¢ podswietle-
nia LED) jest odpowiednio skonfigurowany.

Warto$¢ z przedziatu: warto$¢ parametru 82 do 32767 (1 do

32767 lux).

Wartos¢ domysina: 1000 (1000 lux)

Wielko$¢ parametru: 2 [byte]

UWAGA
Warto$¢ parametru 83 musi by¢ wigksza od wartosci
parameru 82.

86. MINIMALNA TEMPERATURA DLA NIEBIESKIEGO POD-
SWIETLENIA LED
Parametr ma znaczenie tylko kiedy parametr 80 (sygnalizacja
wykrycia ruchu) jest odpowiednio skonfigurowany.
Wartos¢ z przedziatu: 0 do wartosci parametru 87 (0-254 st. C).
Warto$¢ domysina: 18 (18 st. C)
Wielkos¢ parametru: 1 [byte]

87. MAKSYMALNA TEMPERATURA DLA CZERWONEGO
PODSWIETLENIA LED
Parametr ma znaczenie tylko kiedy parametr 80 (sygnalizacja
wykrycia ruchu) jest odpowiednio skonfigurowany.
Warto$¢ z przedziatu: warto$¢ parametru 86 do 255 (1-255 st. C).
Warto$¢ domysina: 28 (28 st. C)
Wielkos¢ parametru: 1 [byte]

89. SYGNALIZOWANIE NARUSZENIA TAMPERA PODSWIETLE-
NIEM LED
Sygnalizacja przypomina efekt ,radiowozu policyjnego”.
0 - Naruszenie tampera nie jest sygnalizowane za pomocg LED.
1 — Naruszenie tampera jest sygnalizowane za pomocg LED
Warto$¢ domyséina: 1
Wielkos¢ parametru: 1 [byte]

XV. WARUNKI GWARANCJI

1. Gwarantem jakosci Urzadzenia jest FIBAR GROUP Sp. z o.0.
(dalej ,Producent”) z siedzibg w Poznaniu, ul. Lotnicza 1; 60-421
Poznan, wpisana do rejestru przedsiebiorcow Krajowego Rejestru
Sadowego prowadzonego przez Sad Rejonowy w Poznaniu, VIII
Wydziat Gospodarczy Krajowego Rejestru Sadowego pod
numerem: 370151, NIP 7811858097, REGON: 301595664, kapitat
zaktadowy 1 000 000 zt.
2. Producent ponosi odpowiedzialno$¢ za wadliwe dziatanie Urza-
dzenia wynikajace z wad fizycznych (materiatowych badz produkcyj-
nych) tkwigce w Urzgdzeniu w okresie:
- 24 miesigce od daty sprzedazy dla klientéw indywidualnych,
- 12 miesigcy od daty sprzedazy dla klientéw biznesowych.
3. Gwarancja obowigzuje i jest stosowana wytgcznie na terytorium
Rzeczpospolitej Polskiej.
4. W okresie Gwarancji, Gwarant zobowigzuje sie¢ do bezptatnego
usunigcia ujawnionych wad poprzez dokonanie naprawy lub
wymiany (wedlug wylgcznego uznania Gwaranta) wszelkich
wadliwych elementéw Urzadzenia na czgsci nowe lub regenerowa-
ne wolne od wad. W przypadku niemoznosci dokonania naprawy,
Gwarant zastrzega sobie prawo do wymiany Urzgdzenia na nowy
lub regenerowany egzemplarz wolny od wad, ktérego stan fizyczny
nie bedzie gorszy od stanu Urzadzenia bedgcego wiasnoscig
Klienta.
5. Jezeli w szczegdlnych sytuacjach (np. brak Urzadzenia w ofercie
handlowej) wymiana Urzadzenia na ten sam typ jest niemozliwa
Gwarant moze wymieni¢ Urzadzenie na inny o najbardziej
zblizonych parametrach technicznych. Takie dziatanie uwaza sie za
wykonanie obowigzkéw Gwaranta. Gwarant nie zwraca pieniedzy za
zakupione Urzgdzenie.
6. Posiadacz waznego dokumentu gwarancyjnego zgtasza roszcze-
nia z tytulu gwarancji za po$rednictwem serwisu gwarancyjnego.
Pamietaj: zanim dokonasz zgtoszenia gwarancyjnego skorzystaj
z naszej telefonicznej lub internetowej pomocy technicznej.
W wigcej niz potowie przypadkéw problemy uzytkownikéw udaje sig
rozwigzac zdalnie co pozwala unikng¢ straty czasu i kosztow z tytutu
niepotrzebnie uruchamianej procedury gwarancyjnej. Jesli zdalne
rozwigzanie problemu nie bedzie mozliwe, Klient zostanie poproszo-
ny o wypetienie formularza zgtoszeniowego w celu uzyskania
autoryzacji poprzez strone internetowg www.fibargroup.com
W przypadku poprawnego zgtoszenia reklamacyjnego otrzymaja
Panstwo potwierdzenie jego przyjecia oraz unikalny numer zgtosze-
nia (RMA).
7. Istnieje takze mozliwo$¢ telefonicznego zgtoszenia reklamacii.
W takim przypadku rozmowa zostanie nagrana o czym konsultant
uprzedzi Klienta przed przyjeciem zgloszenia reklamacyjnego.
Bezposrednio po dokonaniu zgtoszenia, konsultant poinformuje
Panstwa o numerze zgtoszenia (tzw. numer RMA).
8. W przypadku dokonania prawidiowego zgtoszenia reklamacyjne-
go, przedstawiciel Autoryzowanego Serwisu Gwarancyjnego (dalej
,ASG”) skontaktuje sie z Klientem w celu potwierdzenia mozliwosci
oddania urzadzenia do serwisu.
9. Ujawnione w okresie gwarancji wady zostang usuniete najdalej
w ciggu 30 dni, liczac od daty dostarczenia Urzgdzenia do ASG.
Okres trwania gwarancji ulega przediuzeniu o czas, w ktorym
Urzadzenie byto do dyspozycji ASG.
10. Reklamowane Urzgdzenie winno by¢ udostepnione przez Klien-
ta wraz z kompletnym wyposazeniem standardowym i dokumentami
potwierdzajacymi jego zakup.
11. Czesci wymienione w ramach gwarancji stanowig wtasnos¢ Pro-
ducenta. Wszystkie czesci wymienione w procesie reklamacyjnym
s3 objete gwarancjg do korca okresu gwarancji podstawowej Urza-
dzenia. Okres trwania gwarancji na wymieniong cze$¢ nie ulega
przedtuzeniu.
12. Koszt dostarczenia reklamowanego Urzadzenia do serwisu
ponosi Klient. W przypadku nieuzasadnionego zgtoszenia reklama-
cyjnego, Serwis ma prawo obcigzy¢ Klienta kosztami zwigzanymi
z wyjasnieniem sprawy.
13. ASG odmawia przyjecia reklamacii tylko w przypadku:
- stwierdzenia uzytkowania Urzadzenia niezgodnie z przeznacze-
niem i instrukcjg obstugi,

udostepnienia przez Klienta Urzadzenia niekompletnego, bez
osprzetu, bez tabliczki znamionowej,
- stwierdzenia przyczyny usterki innej niz wada materiatowa badz
produkcyjna tkwigca w Urzadzeniu,
- niewaznego dokumentu gwarancyjnego oraz braku dowodu
zakupu.
14. Gwarant nie odpowiada za szkody w mieniu wyrzagdzone przez
wadliwe Urzadzenie. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za
straty posrednie, uboczne, szczegdlne, wynikowe lub za straty
moralne, ani za szkody, w tym takze migdzy innymi za utracone
korzysci, oszczednosci, dane, utratg pozytkéw, roszczenia stron
trzecich oraz wszelkie szkody majgtkowe lub osobowe wynikajace
lub zwigzane z korzystaniem z niniejszego Urzadzenia.
15. Gwarancja jakosci nie obejmuje:
- uszkodzen mechanicznych (pekniecia, ztamania, przecigcia,
przetarcia, fizyczne odksztalcenia spowodowane uderzeniem,
upadkiem badZ zrzuceniem na Urzadzenie innego przedmiotu lub
eksploatacjg niezgodng z przeznaczeniem Urzgdzenia okreslonym
w instrukcji obstugi);
- uszkodzen wyniktych z przyczyn zewnetrznych np: powodzi, burzy,
pozaru, uderzenia pioruna, klgsk zywiotowych, trzesienia ziemi,
wojny, niepokojow spotecznych, sity wyzszej, nieprzewidzianych
wypadkéw, kradziezy, zalania ciecza, wycieku baterii, warunkéw
pogodowych; dziatania promieni stonecznych, piasku, wilgoci,
wysokiej lub niskiej temperatury, zanieczyszczenia powietrza;
- uszkodzen spowodowanych przez nieprawidiowo dziatajgce opro-
gramowanie, na skutek ataku wirusa komputerowego, badz nie
stosowanie aktualizacji oprogramowania zgodnie z zaleceniami Pro-
ducenta;
- uszkodzen wyniklych z: przepie¢ w sieci energetycznej lub/i teleko-
munikacyjnej lub z podigczenia do sieci energetycznej w sposéb
niezgodny z instrukcjg obstugi lub z powodu przytgczenia innych
produktow ktérych podigczanie nie jest zalecane przez Producenta.
- wywotane pracg badz sktadowaniem Urzadzenia w skrajnie nieko-
rzystnych warunkach tzn. duzej wilgotnoéci, zapylenia, zbyt niskiej
(mréz) badz zbyt wysokiej temperatury otoczenia. Szczegdtowe
warunki w jakim dopuszczalne jest uzytkowanie Urzadzenia okresla
instrukcja obstugi;

- z uszkodzeniami powstatymi na skutek wykorzystywania akceso-
riéw nie zalecanych przez Producenta

- spowodowane wadliwg instalacjg elektryczng uzytkownika, w tym
zastosowaniu niewtasciwych bezpiecznikow;

- uszkodzenia wynikte z zaniechania przez Klienta czynnosci konser-
wacyjnych i obstugowych przewidzianych w instrukcji obstugi;

- uszkodzenia wynikle ze stosowania nieoryginalnych, niewtasci-
wych dla danego modelu czesci zamiennych i wyposazenia,
wykonywaniem napraw i przerébek przez osoby nieupowaznione;

- usterki powstate wskutek kontynuowania pracy niesprawnym Urza-
dzeniem czy osprzetem.

16. W zakres napraw gwarancyjnych nie wchodzg okresowe konser-
wacje i przeglady Urzadzenia, a w szczegdlnosci czyszczenia, regu-
lacje, sprawdzenia dziatania, korekta btedéw obstugi lub programo-
wania parametréw oraz inne czynnosci, do ktérych wykonania powo-
tany jest uzytkownik (Kupujacy). Gwarancja nie obejmuje naturalne-
go zuzycia elementéw Urzadzenia oraz innych czesci wymienionych
w instrukcji uzytkowania oraz dokumentacji technicznej posiadaja-
cych okreslony czas dziatania.

17. Jesli rodzaj uszkodzenia produktu nie jest objety gwarancja, Pro-
ducent zastrzega sobie prawo usunigcia takiej usterki zgodnie z wia-
snym uznaniem, dokonujac naprawy uszkodzonej lub zniszczonej
cze$ci lub umozliwiajgc wejscie w posiadanie koniecznych do napra-
wy lub wymiany podzespotéw.

18. Gwarancja na sprzedany towar nie wylgcza, nie ogranicza ani
nie zawiesza uprawnien kupujgcego wynikajgcych z niezgodno$ci
towaru z umowag.

L ie to mozna ¢ ze
. urzadzeniami posiadajacymi certyfikat Z-Wave;
1 powinno wspoétpracowaé réwniez z urzadzenia-

mi innych producentéw. Kazde urzadzenie
kompatybilne z Z-Wave mozna doda¢ do systemu
Fibaro.

FIBAR GROUP

FIBARO

W przypadku pytan technicznych nalezy zwraca¢ sie do centrali
obstugi klienta w Paristwa kraju.

www.fibaro.com



